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경북대학교이규만교수

1. 도심 항공모빌리티(UAM)정밀착륙 시스템: 영상기반 버티포트 검출 시스템및 착륙가이드 방법

-비행체가비행지점에안전하게접근하고, 정확하게하강할수있는가이드제공

①영상촬영장치를통해비행체의착륙지점을가이드하기위한마커가촬영된실시간이미지획득

②이미지내에서인공지능및마커의기하학적형상을사용하여마커를인식

③인식결과에기초하여, 마커와비행체간의상대 3D 위치및방향정보를포함하는상대적포즈정보추정

④상대적포즈정보에기초하여, 비행체기준마커위치를시각화하는계기판시스템제공

-이착륙비행장인버티포트에서 UAM이정밀착륙할수있도록유도및도심내접근성확보, 서비스편의향상

<마커를이용한비행체착륙동작방법>

2. 도심 항공모빌리티(UAM)비상착륙 시스템: 데이터 융합을 활용한비상 착륙지 선정장치 및방법

-지리데이터(GIS)및비전데이터융합기반 UAM 비상착륙지선정

①지리데이터에기초하여 UAM 경로와근접한비상착륙후보지추출

②복수의비상착륙후보지들의꼭짓점들을기준으로그룹화하여, 복수의후보비상착륙지클러스터선정

③복수의후보클러스터에대해면적및거리기반평가점수산출후, 평가점수가가장높은클러스터를선정

④비전데이터기반 클러스터의각후보지내장애물위치탐지후해당위치를제외한최종비상착륙지선정

-기존기술대비안전하고, 정확하게 UAM의비상착륙지선정가능

<마커와비행체간상대적거리산출>

<비상착륙지선정장치> <최종비상착륙지선정방법><후보클러스터선정방법> <비상착륙클러스터선정방법>

<마커와비행체간상대적고도산출>
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